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Les avantages des relevés LiDAR versus les relevés Multi-
faisceaux dans les zones peu profondes

• Opérations plus sécuritaires
• Rapidité d’acquisition
• Extension des levés dans la zone 

d’estran et définition du rivage
• Accès à des secteurs isolés
• Permet l’acquisition d’imageries à haute 

résolution
• Coût par km²



Avancement des travaux
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Avancement de l’intégration des données LiDAR



Analyses d’avertissements 
à la navigation

• http://nis.ccg-gcc.gc.ca
• Analyses préliminaire lors de 

l’acquisition
• Analyses après le traitement des 

données

http://nis.ccg-gcc.gc.ca/


Analyses pour avis aux navigateurs

• www.notmar.gc.ca
• Modification ponctuelle des 

cartes en format papier
• Modification des cartes

électroniques de navigation 
(CEN) et envoi de messages de 
mise à jour

http://www.notmar.gc.ca/


• Principes de base
• Mosaïque de sondage
• Utilisation de la fonction Combine (plus récent, moins profond)

• Problématiques 
• Résolution
• Niveau de confiance inférieur aux multi-faisceaux
• Dimension des fichiers (superficie)
• Superposition d’une grande quantité de fichiers de données historiques

• Solutions
• Création d’un script permettant de créer des polygones complexes de coupe
• Création d’un script permettant la validation des données historiques
• Création d’un script de chargement des données
• Utilisation des Process Model dans Caris BaseEditor

Chargement des données dans notre base de données 
bathymétriques (Caris Bathy Data Base)





• Principes de base
• Intégration des nouvelles informations en continu (pas possible 

avec le LiDAR)
• Nouvelles éditions et nouvelles cartes

• Problématiques
• Quantité de nouvelles données (60 fichiers LiDAR de 2012 à 2019)
• Superficie couverte très importante (±14 685 km²)
• Nombre considérable de nouvelles éditions à faire (36 cartes)
• Capacité limitée du SHC à produire des nouvelles éditions

Intégration des données dans notre base de 
données de produits (Caris HPD Source Editor)





Projets terminés
Projets en cours
Projets à venir
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Outils de cartographies automatisés

• Mosaïque de sondages
• Extraction de rivages
• Extraction de contours
• Validation de contours
• Sélection de sondes
• Validation de sondages
• Création de M_QUAL
• Extraction d’élévations

Caris Process Designer
Process Model



Mosaïque de sondages

• Mêmes paramètres
• Résolution
• Projection
• Règles de Combine

• Gains de rapidité
• Réduction des possibilités

d’erreurs



Extraction de rivages
• Table de séparation ZC-LHE
• Topologie parfaite
• Gains de rapidité
• Généralisation constante 

entre les cartes de même 
échelle



Extraction de contours
• Généralisation sécuritaire
• Topologie parfaite
• Gains de rapidité
• Généralisation constante 

entre les cartes de même 
échelle



Validation de contours
• Différence entre la 

mosaïque de sondage et 
les zones de profondeurs

• Contrôle de qualité 
supérieure



Sélection de sondes
• Généralisation en fonction 

de l’échelle de la carte 
papier

• Sélection des sondes 
critiques, significatives et 
d’habillages





Validation de sondages
• Interpolation de la carte
• Différence entre la carte 

et la mosaïque de 
sondages



Création de M_QUAL



Extraction d’élévations



Création de cartes de navigation électronique 
de façon automatisée (HPD Product Editor)

• Applicable pour les nouvelles
versions et les messages de mise 
à jour

• Gain de rapidité
• Simplicité d’utilisation
• Exactitude de l’application de la 

procédure
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Les futurs développements
• Carte papier 2.0

• Produite directement avec la carte électronique
• Entièrement automatisée
• Basée sur la norme S-4 de spécifications des cartes 

marines de l’OHI
• Cartes électroniques en cellules 
• Norme S-100 (sera en vigueur à partir de janvier 2026)

• Exigera une conversion des fichiers S-57 vers S-101



Extra
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Conclusion
• L’acquisition des données LiDAR est seulement une étape dans un

grand processus permettant d’améliorer la sécurité de la
navigation. Il aurait été impossible de mettre à jour l’ensemble des
cartes de la Basse-Côte-Nord sans le LiDAR. Un grand pas a été fait
pour optimiser l’efficacité des processus de mise à jour des cartes.
Il reste encore beaucoup d’efforts à mettre pour pouvoir gérer
l’arrivée croissante de nouvelles données.



Références:
MPO - Cartes d’impression à la demande (ISD) disponibles pour les dépositaires de PDN (charts.gc.ca)
LiDAR – FIThydrowiki
www.notmar.gc.ca
http://nis.ccg-gcc.gc.ca
https://www.donneesquebec.ca/

Demande de données:
https://cartes.gc.ca/copyright-droitdauteur/index-fra.html
DFO.QUECHSData-DonneesSHCQUE.MPO@dfo-mpo.gc.ca

http://wwwintra.charts.gc.ca/dealers-depositaires/pod/current-fra.asp?page=current&region=CHSQUE&chart=&chart2=&dateStart=&dateEnd=
https://fithydro.wiki/index.php/LiDAR
http://www.notmar.gc.ca/
http://nis.ccg-gcc.gc.ca/
https://www.donneesquebec.ca/
mailto:DFO.QUECHSData-DonneesSHCQUE.MPO@dfo-mpo.gc.ca


Questions

Claude Tremblay
(418)722-7156
claude.tremblay@dfo-mpo.gc.ca

www.cartes.gc.ca
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